
TAKAYAMA（高山）自动化科技有限公司
丰富的行业经验和为客户提供增值式解决方案的先进理念

从业十余年强大的研发、销售及技术支持团队

可以为客户提供系统集成、定制工程的全套服务

辐射全国的销售及技术服务网络



TAKAYAMA（高山）自动化科技有限公司致力于运动控制产品的研发、生产、销售和服务，是国内领先的运动控制

系统集成企业，也是安川电机授权的核心合作伙伴。

我们从方案设计、精密加工、组装调试、现场实施以及售后支持等方面为客户提供优质产品和全方位的服务。我们

的产品被广泛的应用于机器人、3C 电子、汽车制造、数控机床、蓝宝石加工、光伏、半导体、印刷机械、包装机械、焊

割机械、玻璃机械、建材机械、非标设备等各个行业。针对不同行业的需求，我们整合运动控制、图像处理、机械手等

先进技术，配合软件开发，为客户提供客制化的自动化整体解决方案。

公司从成立之初就组建了优秀的技术团队、经验丰富的研发机构和完善的销售服务体系，为国内广大用户提供高性

价比的产品和完善的系统集成服务，努力成为每一位客户可以依赖的合作伙伴。我们认为我们与我们的客户以及供应商

之间的关系并非是短期或一次性的。我们期待基于长久信任和高度专业化的合作伙伴关系，信任和可靠是一个良好而有

效的合作伙伴关系的标志。

公司一直致力于为国内自动化产业的先进化发展做出贡献。“TAKAYAMA”作为我公司的注册商标，已经广泛的应

用到相关产品中。
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高山人机界面

安川远程 IO
输入输出模块

总线运动控制器 机器人控制器

高山滤波器

AC 伺服驱动 变频器 大容量 
AC 伺服驱动

机器人

伺服电机 执行器
大容量 
AC 伺服电机

高山减速机

机器视觉
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    并联机器人

是一款理想的 4 轴 Delta 机器人，广泛应用于高速抓取放置，拾取和码垛包装加工。

平行运动学的设计，使得机器人整洁，快速和静音。

机器人可以被多种工业标准运动控制系统控制。结合视觉系统，机器人也可以实现随机抓取流动的混合产品。

• 设计最大应用加速度 15G    • ISO 夹具安装接口

• 材料：碳纤维，不锈钢和铝合金，工程塑料  • 最小的空间占用

• 低维护      • 重复定位精度 X,Y, Z: ± 0.1mm

• 重复角度 *: ± 0.3 °

    垳架机器人

作为一种成本低廉、系统结构简单的自动化机器人系统解决方案，垳架机器人可以被应用于点胶、滴塑、喷涂、码垛、分拣、包装、焊接、

金属加工、搬运、上下料、装配、印刷等常见的工业生产领域，在替代人工、提高生产效率、稳定产品质量等方面都具备显著的应用价值。

我司针对不同的应用场合，对垳架机器人有不同的设计方案，比如根据对精度、速度的要求选择不同的传动方式，根据特定的工艺要求为末

端工作头设计不同的夹持设备（夹具、爪手、安装架等），以及对于示教编程、坐标定位、视觉识别等工作模式的设计选择等，从而使之能

满足于不同领域、不同工况的应用要求。
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高山人机工程大师是一个基于 Windows 操作系统的人机界面运行程序。有了它，您可以利用 PC 的丰富资源，如运算速度、储存空间、

多媒体、周边设备和较大的荧幕等来实现高阶复杂的人机界面。

基本版特色

• 高性价比的开放式平台人机界面应用程序；

• 50 多种画面设计物件，满足全方位人机界面操作与监控需求 ;

• 通讯连接数可达 16 个，规画点数没有限制；

• 免费提供 100 种以上经过实案验证的通讯驱动程序；

• 支持数据收集，警报监视，配方处理与操作记录；

• 宏指令易学实用，宏程序可嵌入在部分物件，画面和全局程序中。

进阶版特色

• 通讯连接数可达 248 个；

• 可监视 64 个数位警报和 64 个类比警报区，可定义警报总数达 65535 个；

• 支持 VNC（Virtual Netword Computing）；

• 支持 Access, My SQL 和 SQL 数据库；

• 支持 Visual Basic Script。

我们可以根据您方案的需求提供前铝外壳，外接按键盘，宽温机构的设计，满足各种场合环境的使用。
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2009 年 12 月 17 日下午时任国家副主席习近平在北九州市长北桥健治的陪同下，到访该市在世界上以生产研发机器人和超级环保电机著称的

高新科技企业——安川电机公司。习近平表示，北九州地区过去以公害污染闻名，如今成为环境生态保护模范城市，与中国的交流合作不断增

加。希望今后进一步加强这方面合作，为中国的节能环保事业尽一份力。
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SGM7A 旋转型伺服电机
低惯量、高速 /50W-7KW

SGMVH 大容量伺服电机
22~55KW 大容量、低惯量伺服电机；
高精度、高效率伺服单元；
良好的系统适应性；
维护简便。

SGLGW 直线伺服电机
直接驱动负载，实现高速及高定位精度；
无铁芯设计，使得线圈运行平稳，无齿
槽力；
低噪音，高加速度，适用于半导体行业。

SGLFW 直线伺服电机
直接驱动负载；
有铁芯设计大大增加电机推力；
用于重载场合；
独特的磁路设计将齿槽力降至最低。

SGLTW 直线伺服电机
对称式有铁芯结构设计；
抵消铁芯与永磁体之间的吸引力；
传动平稳无噪音，推力加倍；
适用于高精度大推力重载场合。

SGLC 直线伺服电机
结构紧凑，消除机械传动带来的误差，
取代滚珠丝杠传动；
可直接驱动负载，实现高速高精度定位；
提高生产效率。

SGMCS 直驱伺服电机
省去机械减速机构，直接驱动负载；
实现低转速大转矩特性，配备 20 位高
精度绝对值编码器；
实现 15 秒超高定位精度及 1.3 秒重复
定位精度。

模拟量电压、脉冲序列指令型
SGD7S- □□□ A00A

MECHATROLINK- Ⅱ通信指令型
SGD7S- □□□ A10A

MECHATROLINK- Ⅲ通信指令型
（单轴）SGD7S- □□□ A30A

MECHATROLINK- Ⅲ通信指令型
（双轴）SGD7W- □□□ A30A

SGM7J 旋转型伺服电机
中惯量、高速 /50W-750W

SGM7G 旋转型伺服电机
中惯量、大转矩 /300W-15KW

伺服电机

伺服驱动
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MP 系列机器控制器，保证机械和装置发挥高速性能的同时，缩短产距，提高生产效率，简化系统降低成本，并实现系统的可视化。作

为 MP2000 系列的后续机型，MP3300 在保留了原有机型大小的同时，实现了同行业内最快的同步扫描。以 AC 伺服驱动 Σ-7 系列为首，

具备多种配套产品，实现最佳的运动控制器。

● 性能更卓越
配备最高速 CPU 以实现高速、高精度控制。

与支持 MECHATROLINK- Ⅲ总线的设备连接后，可轻松构建高速、多轴系统。

● 操作更方便
利用系统综合操作工具软件 MPE720 Ver.7，在短时间内即可完成多轴系统的调整。

还可轻松地在现有的顺控系统中添加运动系统。此外，还可监视运动系统的电量，有助于节能。

● 安全性更高
配备有温度传感器，可检出温度异常，保护设备。还可通过监视运动系统的温度状况，及早发现系统的异常，防患于未然。

为了防止发生向海外出口产品时经验技术外流等问题，进一步加强了安全措施。

● 实用性更强
简化了装置运行状态等大容量数据的存取，提高了生产现场的可追踪性。

新设有使用了云服务，QR 代码、职能手机等的服务，产品信息的保存和管理越来越方便。

安川远程 IO 输入输出模块
适用机型：安川控制器 MP3300，MP2200，MP2300，MP2300S，MP2500 等。

JAPMC-IO2300-T2 通讯型 IO 模块可支持 MECHATROLINK-I/II 通讯协议，最短传送周期 0.5ms，输入点数 16 点，可采用触点或晶体

管输入，回路采用光耦隔离及 C-R 滤波器，按位指示灯显示有效输入；输出点数 16 点 NPN 型输出，输出最快响应 0.2ms，适应电阻负载、

感性负载或直接带灯输出，按位指示灯显示输出有效。最大传送距离 50M，最多可连接的从站数量 30 个，运行环境温度 0~55 ℃；储

存时 -20~70 ℃，可以采用 DIN 导轨的方式安装，也可以采用 M4 螺丝直接安装。JAPMC-IO2300-T2 可进行地址设置、LED 指示灯可

指示电源是否正常、是否建立总线通讯及是否发生故障报警。
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    伺服马达专用行星减速机！

产品特点：

1. 采用笼式行星架与输出轴一体化，两端轴承支撑，实现更高刚度与精度。

2. 齿轮材料选用高级低碳合金钢，经过渗碳淬火达到 HRC60 左右，使用超精密机床加工，控制齿轮精度在 ISO5 级以下，确保

    减速机高效、长寿命。

3. 减速机采用螺旋斜齿轮传动，其齿形重合度达到 2.5 以上，具有运转平稳、低噪音、大扭矩和低侧隙特性。

4. 采用重系列轴承，能承受大的径向与轴向力。

5. 行星轮轴承采用不含保持架之满滚针轴承，增大减速机输出扭矩和刚性。

6. 利用专业齿轮技术，对齿面进行齿形与齿向修正，降低齿轮啮合冲击与噪音。

7. 筒式锁紧机构经过动平衡，确保在高输入转速下保证同心度和零侧隙动力传动。

8. 使用合成润滑脂，并采用 IP65 防护等级的密封设计，不泄露免维护。

    谐波减速机系列

工作原理：

通常采用波发生器主动、钢轮固定、柔轮输出形式。工作时，固定钢轮，

由电机带动波发生器转动，柔轮作为从动轮，输出转动，带动负载运动。

产品特点：

1. 承载能力高：谐波传动中，齿与齿的啮合是面接触，加上同时啮合齿数

   （重叠系数）比较多，因而单位面积载荷小，承载 能力较其他传动形式高。

2. 传动比大：单级谐波齿轮传动的传动比，可达 i=70~500。

3. 体积小、重量轻。适合应用于机器人关节传动。

4. 传动效率高、寿命长。

5. 传动平稳，无冲击、无噪音，运动精度高。

广泛应用于电子半导体、新能源、航天航空、机器人等行业。特别是在高动态性能的伺服系统中，采用谐波齿轮传动更显示出其优越性。
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安装、设置、运行——视觉传感器从未有如此强大的功能，如此轻松和直观的进行操作。该款 VISOR® 传感器只需十分钟，轻点几下鼠标，

就可以开工了。得益于森萨帕特 VISOR® 传感器技术，十分困难的自动化任务也拥有了简单并有效的解决方案。不论是外形复杂的物体、

二维码、自发光显示单元还是太阳能电池片上的轮廓破损，按应用分类的视觉传感器都能够可靠识别各自相关目标特征。

安装固定
简易并灵活的通过

燕尾槽进行安装

外壳
高效信号处理器快速处理复杂运

算，防护级别 IP67，抗震动

照明
集成 LED 灯照明（白光，

红光，红外光）

数据接口
集成数据通讯接口（以太

网，串口，I/O 接口）

镜头
集成镜头或适用于远

距离的 C 接口镜头
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滤波器是一种无源双向网络，一端连接电源，一端连接负载。其工作原理是一种“阻抗失配网络”。滤波器输入、输出侧与电源和

负载侧的阻抗失配越大，对电磁干扰的衰减越有效。

伺服专用滤波器
● 能有效的抑制线对线、线对地之间的电磁干扰；

● 专用于伺服电机及相关工业自动化设备；

● 宽电压范围，高性价比。

变频器专用滤波器
● 此产品是基于变频器在工作时对电网及其他数字、

    电子设备产生干扰的频域特性专门设计；

● 优异的插入损耗特性。

数控设备专用滤波器
● 安全、可靠；

● 是一种通用的 EMI 滤波器；

● 适用于各种电力、电子产品。

EMI 吸收元件
● 安装方便，高频高效滤波；

● 有效吸收沿电源线传输的高频噪声和尖峰干扰；

● 适用于各种信号、电力线缆。

我公司承接特殊要求的滤波器非标产品的定制。



销售服务网络

北京  010-67729896

上海  021-31357272

深圳  0755-82821045

济南  0531-62335868

重庆  023-88795225

天津  022-58054081

青岛  0532-89088321

武汉  027-86659476

成都  028-87548305

昆明  0871-63350655

 

资料编号

TAT-ZH0316-01

在线联系邮箱

sales@takayama.com.cn

全国销售网络


